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Herzlich Willkommen,

in diesem Blichlein stehen die wich-
tigsten Dinge, die Du
zum Programmieren und
Steuern des

Tl-Innovator

Rovers bendtigst.

Viel SpaR3!
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VORSICHT!

+ Nicht auseinanderbauen, ALLE Teile belassen wie sie sind!
Nicht mehr als 1 kg Last auf die Plattform!

* Nur auf dem Boden verwenden! (Absturzgefahr!)

Nur auf harter und griffiger Oberflache verwenden!
(Papier unterlage gut festkleben!)

« Stifte nicht als Hebel oder zum Ziehen/Schieben des Rover
verwenden!

Wahrend und nach der Ausfihrung eines Programms, den
Rover nicht SCHIEBEN oder ZIEHEN!

Im Notfall den Rover anheben und durch langes Driicken
der ,esc”-Taste das Programm abbrechen
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Neue Datei anlegen

@

Scratchpad

A B
B

neu
Name:

Typ:

N

Bildverarbeitung

ora
Date! sch
Hub-Projekt
Rover-Programmierung

Rover-Programmierung

Dokumente

e Darstellung (x,y

und Text

OK

Abbruch

1 Calculator hinzufigen
2 Graphs hinzufugen

3 Geometry hinzufigen X
4 Lists & Spreadsheet hinzuftigen

5 Data & Statistics hinzufugen

6 Notes hinzufugen

7 Vernier DataQuest™ hinzufugen

8
&)
A

gramr

Widget hinzufugen
Programmeditor hinzuftigen »
Python hinzufugen 1 Neu...
3 Shell
[l > Dok
neu
et [test ]
; L]

OK Abbruch
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Programm benennen

OK [y Abbruch

KRN *Dok rap [I] X

test1 1N

Define testl ()=
Prgm

i3

EndPrgm
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Datei speichern & schlieen

*Dok

Dokumente

Dokumente
[§] 1 Datei i 1 Neues Dokument (Ctrl+N)
# 2 Bearbeiten MESS 2 Dokument éffnen (Ctrl+O)
T3 Ansicht » & S hiwa | Cw
§41 4 Einfugen }
@5 Seitenlayout L S Speichern unter...
C 6 Bibliotheken aktualisieren 6 Senden
& 7 Einstellungen und Status » ==~ 7 Copyright-Informationen anzeigen
£ 8 Anmeldung... 4 8 Anmeldung...
& 9 Press-to-Test » T 9 Press-to-Test » ‘

*Dok R0 (1] X *Dok
Dokumente Dokumente 78
1 Datei » 1 Neues Dokument (Ctrl+N)
2 Bearbeiten 4 2 Dokument 6ffnen (Ctrl+O)
[ 3 Ansicht » 9
' 4 Einfugen ’ 4 Speichern (CHrl+S)
@5 Seitenlayout L 5 Speichern unter...
“( 6 Bibliotheken aktualisieren 6 Senden
£+ 7 Einstellungen und Status » ==~ 7 Copyright-Informationen anzeigen
£ 8 Anmeldung... 3 8 Anmeldung...
& 9 Press-to-Test » T 9 Press-to-Test » ‘
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Rover fahren lassen (vorwarts / rickwarts)

Press: i mm R

7 9

D 2 Starten » a9
EY9 3 Bearbeiten D
12. 4 Eingebaute bizz=============

# 5 Mathe k1 import ti_rover as rv 1
@ 6 Zufallszahl 2 backward(distance)
1 7 Tl PlotLib L2 Rove' fahrt i 3 left(angle_degrees)
@ 8 TIHw 3 Eingaben 4 4 right(angle_degrees)
P 4 Ausgaben » 5 Fahren mit Optionen »ort ti_rover as rv
; 5 Pfad ’ 6 stop() erfaht >
M 6 Einstellungen 4 7 stop_clear faben ’
var B Variablen 7 Befehle » 8 resume() gaben »
9 stay(time) 1 »
A to_xy(x,y) ftellungen >
{ ) ¥ :hle »
@ *Test.py )
# Rover Coding
==
import ti_rover as rv
from math import * X i . i ) ) ) .
import ti_plotlib as plt Tippt hier die Anzahl der Einheiten ein, die der Rover
from ti_system import * vorwirts fahren soll
from time import *
4= ==
v forward ((PEETT) 1 Einheit entspricht 10 cm
12 INTER | DIKO
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Rover fahren lassen (links / rechts)

. % 1 Aktionen »
Staret wieder et B 3
cr .o 1. 4 Eingebaute L
mit: Menu T
® 6 Zufallszaht |mpot|_rover asrv
1% 7 TIPlotLib "
i SR 4 Ausgaben >
ENTIRGUE . ., ’
& A Weitere Module 4
-6 Einstellungen 4
var B Variablen 7 Befehle N
w <EEN» *Dok rap I X
1 forward(distance)
2 backward(distance) 798 a 9.
3 left(angle_degrees) . |GG zf ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
4 right(angle_degrees) import ti_rover as rv 1
5 Fahren mit Optionen Portti_rover as rv from math import *
6 stop( er fahrt » import ti_plotlib as plt
7 stop_clear() jaben » from ti_system in:port"
8 resume( gaben ’ it kR
9 stay(time) i » ! .’e;tg]""’) ””””””””””””
A to_xy(x,y) tellungen i degrees Winkel in Grad
i :hle 4 .
L (90°=rechterWinkel)v
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Fahren mit Option (5-1)

forward(distance)

Im Menii bm
,Rover fahrt (2) 1 forward(distance) le2 backward_time(time)

r3

E.

2 backward(distance)
3 left(angle_degrees)

forward(distance, "unit")
backward(distance, "unit")

left(angle, "unit")

right(angle, "unit")

forward_time(time, speed, "rate")
backward_time(time, speed, "rate")
forward(distance, "unit", speed, "rate")

A backward(distance, "unit", speed, "rate")

4 right(angle_degrees) 5’2
g]
6 stop( 0 “;
7 stop_clear() ts(g
8 resume( |

9 stay(time)

A to_xy(x,y)

v

*Test.py
over Coding

yort ti_rover as v
M math import *
»ort ti_plotlib as plt

orward(rv.forward_time(Z=0)
Dauer0,1-100 s
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Fahren mit Option (9-7-5) Abstandmessung (aufgben
blatt)

% 1 Aktionen

D 2 Stiten

EZ 3 Bearbeiten ’

: 2/

:;_: Eingebaute Pizzzzzzzz=zzz=== 1 s—wleep(seconds) -

x Mathe 1 i 2 text_at(row, "text","align")

@ 6 Zufallszahl 1 |mportt|"_roveras v 3 aso .

= 7 T1 PlotLib 2 Rf)ver fahrt ¥ o 4 while ge_keyo 1= "esc": -

© 8 Tl Hub 3 Eingaben » 5 wait_until_done( I tirover as rv

- 4 Ausgaben 4 6 while not path_done() “fahrt »
5 Pfad » 7 position(x,y) oen 4

& A Wei.tere Module 6 Einstellungen , 8 p<>.sitior'1(?<,y,heading,"unit“) iben »

var B Variablen 7 Befehle D 9 grid_origin0 {

= A grid_m_unit(scale_value)  :llungen 4
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Pfade Menli9-5-2 Menu 9-5-9
(warten auf Informationen)
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